ZKRACENY NAVOD PRO NASTAVENI KONCOVYCH POLOH
ELEKTRONICKEHO ZALUZIOVEHO POHONU SOMFY J4 WT

PRO INSTALACI, POUZiVANi A PROVOZ POHONU SE VZDY RIDTE POKYNY V UPLNEM NAVODU K MONTAZI

A POUZITi POHONU J4 WT A BEZPODMINECNE JE DODRZUJTE!

DULEZITE INFORMACE PRO INSTALACI A POUZIVANi POHONU J4 WT

Pracovni poloha
Pohon J4 WT je uréen k provozu ve vodorovné poloze

Smér otageni:  DOLU NAHORU
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Technické udaje

J406 WT J410 WT J418 WT
Max. pouzitelny kroutici 6 Nm 10 Nm 18 Nm
moment celkovy (1)
Max. pouzitelny kroutici 6 Nm 10 Nm 12 Nm
moment jednostranny (2)
Napajeci napéti 230V /50 Hz
Jmenovity pfikon 95 W 1mMow 155 W
Rychlost otageni 24 ot/min
Max. nepretrzita doba 6 minut
chodu (3)
Kapacita koncovych 200 otacek
spéinaél (4)
Zpozdéni startu (5) cca 200 ms
Prodleva mezi povely (6) min. 300 ms
Trida ochrany |
Kryti IP 54
Vysvétlivky:

(1) Souéet krouticich momenti na obou hfidelich pohonu.

(2) Maximalni kroutici moment, kierym miZe byt zatiZena jedna z vystupnich hfideli pohonu.

(3) Jako nepretrzity chod je chapano 1 pouziti, kdy mezi dvéma po sobé nasledujicimi povely
k chodu neni zachovana dostatecna ¢asova prodleva, nutna pro ochlazeni pohonu (min.
1,5x doba pfedchoziho chodu). Pote se aktivuje vestavéna tepelna pojistka.

(4) Zvyraby Je pohon nastaven do dolni koncové polohy, 120 of. pod homi koncovou polohou

(5) Zpozdéni startu je £asova prodleva mezi pfipojenim napajeciho napéti k pohonu a zaéatkem
otaceni hfidele.

(6) Prodleva mezi dvéma nasledujicimi povely, nutna pro jejich spravné vykonani; tzn. doba, kdy
Jje pohon odpojen od napajeciho napéti.

ELEKTRICKE ZAPOJENI

POZOR - NEBEZPECI !
& Vodice pod napétim =2 nebezpedi dotyku a zasahu elektrickym proudem!
\ ¢ Pfed zahdjenim praci odpojte sitové napéti ze viech vodiéi!
o Zajistéte, aby nemohlo dojit k nezadoucimu zapnuti napajeciho napéti!

Tento vyrobek Somfy smi byt zapojen pouze osobou s elektrotechnickou

kvalifikaci, odpovidajici pfislusnym predpisum (Vyhlaska é. 50). Pro ni je uréen
tento navod. Tato osoba je také zodpovédna za dodrZeni vsech platnych
predpist a norem, platnych v zemi pouZiti.
Napajeci kabel J4 WT nesmi byt nikdy pod napétim, je-li odpojen od pohonu.
Pro pfipojeni pohonu J4 WT nesmi byt nikdy pouZit jiny neZ originalni, pro
tento pohon uréeny kabel.

Pouznelne ovladace a ridici jednotky

Zaluziovy ovladat s aretaci / bez aretace, s blokovanym souéasnym stiskem obou smérd

Elektronicka fidici jednotka s reléovym vystupem. Kontakty vystupnich relé nesmi byt
pfemostény kondenzatory nebo jinymi odrusovacimi prvky.

= Nelze pouzit fidici jednotky s vystupem spinanym polovodicovymi spinaci.
* Mezi 2 nasledujicimi povely musi byt prodleva min. 300 ms, viz Technické udaje

jiného vyrobee nez Somfy, vZdy predem konzultujte kompatibilitu pohoni J4 WT
a pouZitych fidicich jednotek se Somfy, spol. sr.o.

2 Pokud budou pro oviadani pohond J4 WT pouZity elektronické fidici jednotky (aktory)
Zapojeni pohonu

Konektor pohonu
Pohon

Hnédi (3) o o

Fazovy vodic
TEZOVY VOO merna () . AN
Dol Nulovy vodic Modra (1) M/}

(Hnéda) Zeleno-zluta
Nulovy vodié Nahoru Ochranny =
{modri) —  (Cernd) vodic

Ochranny vodié (zeleno-Zlutd)

A Délka kabelu mezi ovladaéem (Fidici jednotkou) a pohonem smi byt max. 50 m.

«  Pohony J4 WT lze zapojovat paralelné - max. 3 pohony. Celkova délka viech useki
kabelu smi byt max. 50 m. Dbejte na spravné propojeni vodi¢d (Nahoru, Dold, N, PE)

Je zakazano pro ovladani pohonu zapojit 2 nebo vice oviadaéd paralelné -
nebezpeéi souéasného zadani povelu Nahoru a Dold a vymazani kencovych poloh!

A Pohon J4 WT se nesmi zapojovat na oddélovaci transformator.




Nastaveni koncovych poloh u pohont JAWT

pomocivna,stavovaciho kabelu SOMFY nebo pomoci zkuSebniho kabelu, na kterém
JE MOZNE stisknout oba sméry soucasné.

Nastaveni horni koncové polohy
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1. Stisknéte tlagitko WT
po dobu asi 5 vterin.
Pohon se kratce pohne
ve smeéru nahoru.
Potom tladitko uvolnéte.

2. Stisknéte a drzte
stisknuté tlac¢itko nahoru.
Pohon se kratce pohne

ve sméru nahoru a poté
se da do pohybu ve sméru
nahoru.

Tlacitko drzte stisknuté
dokud neni dosazena horni
koncova poloha.

3. Stisknéte tlacitko dolu.
Horni koncova poloha
je ulozena.

Nastaveni dolni koncové polohy
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1. Stisknéte tlacitko WT
po dobu asi 5 vterin.
Pohon se kratce pohne
ve sméru nahoru.
Potom tladitko uvolnéte.

2. Stisknéte a drzte
stisknuté tlac¢itko dolu.
Pohon se kratce pohne

ve sméru doll a poté

se da do pohybu ve sméru
dolu.

Tlacitko drzte stisknuté
dokud neni dosazena dolni
koncova poloha.

3. Stisknéte tlacitko nahoru.
Dolni koncova poloha
je ulozena.



Nastaveni koncovych poloh u pohont JAWT
pomoci nastavovaciho kabelu, na kterém NENIT mozné stisknout oba sméry souéasné,

nebo pomoci lokalniho ovladace

Nastaveni horni koncové polohy

1. Zaluzie se musi nachazet
mezi horni a dolni koncovou
polohou!

2. Stisknéte tlacitko pro chod
pohonu ve sméru doll na asi
2 vteriny.

3. Stisknéte a drzte
stisknuty narazovy koncovy
spina¢ (hfibek) a soucasné
tlacitko nahoru nebo dold
po dobu nejméné 5 vterin.
Pohon se kratce pohne

ve sméru nahoru.

4. Stisknéte a drzte
stisknuté tla¢itko nahoru.
Pohon se kratce pohne

ve sméru nahoru a poté
se da do pohybu ve sméru
nahoru.

Tladitko drzte stisknuté
dokud neni dosazena hroni
koncova poloha.

5. Stisknéte tlacitko dolu.
Horni koncova poloha
je ulozena.
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Nastaveni dolni koncové polohy

1. Zaluzie se musi nachazet
mezi horni a dolni koncovou
polohou!

2. Stisknéte tlacitko pro chod
pohonu ve sméru doll na asi
2 vteriny.

3. Stisknéte a drzte
stisknuty narazovy koncovy
spina¢ (hfibek) a soucasné
tlac¢itko nahoru nebo dolt
po dobu nejméné 5 vterin.
Pohon se kratce pohne

ve sméru nahoru.

4. Stisknéte a drzte
stisknuté tlacitko dolu.
Pohon se kratce pohne

ve sméru dolu a poté

se da do pohybu ve sméru
dolu.

Tlacitko drzte stisknuté
dokud neni dosazena dolni
koncova poloha.

5. Stisknéte tlacitko nahoru.
Dolni koncova poloha
je ulozena.



Nastaveni koncovych poloh u pohont JAWT
pomoci pfijimace dalkového ovladani Soliris Modulis Slim Receiver RTS.

Pfed vlastnim nastavenim koncovych poloh, musi byt v paméti pfijimace ulozen uzivatelsky
délkovy ovladac!

1. Stisknéte na dalkovém ovladadi
Telis Modulis RTS soudasné tlacitka
nahoru a dold.

Pohon se kratce pohne ve sméru
nahoru a dold.

| Prog- 2. Stisknéte na dalkovém ovladacdi

: "‘"\ 0,5 sec. Telis Modulis RTS kratce programovaci tlagitko.

Pohon se kratce pohne ve sméru nahoru a dold.

Nastaveni horni koncové polohy

1. Zaluzie se musi nachazet mezi
horni a dolni koncovou polohou!

2. Stisknéte soucasné tlacitka nahoru

a doll na dalkovém ovladaci po dobu asi
7 vterin.

Pohon se kratce pohne ve sméru nahoru.
Potom tlacitka uvolnéte.

3. Stisknéte tlac¢itko nahoru na dalkovém
ovladadi.

Pohon se kratce pohne ve sméru nahoru
a poté se da do pohybu ve sméru
nahoru.

Jakmile bude dosazena horni koncova
poloha, stisknéte tla¢itko ,,my* na
dalkovém ovladaci.

4. Stisknéte tlac¢itko dolu na dalkovém
ovladadi.
Horni koncova poloha je ulozena.

Nastaveni dolni koncové polohy

1. Zaluzie se musi nachazet mezi
horni a dolni koncovou polohou!

2. Stisknéte soucasné tlacitka nahoru

a dold na dalkovém ovladaci po dobu asi
7 vterin.

Pohon se kratce pohne ve sméru nahoru.
Potom tlacitka uvolnéte.

3. Stisknéte tlacitko dold na dalkovém
[ ovladagi.

] @ ' Pohon se kratce pohne ve sméru dolu

| T a poté se da do pohybu ve sméru dold.
| , Jakmile bude dosazena dolni koncova
Hoolool | poloha, stisknéte tla¢itko ,,my“ na
dalkovém ovladacdi.

ovladadi.

) } 4. Stisknéte tlaéitko nahoru na dalkovém
| Dolni koncova poloha je ulozena.



